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В статье рассматривается вопрос обеспечения возможности механизации 
размещения и транспортировки грузов на стеллажах, установленных 
в помещениях ограниченного размера.
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С
истема хранения грузов уста­
новлена в ПАО «МЗИК» в по­
мещении с размерами: длина -  

15 м, ширина - 5  м, высота -  5 м  и пред­
назначена для хранения грузов, доступа 
к ним и их перемещения. Грузы уложе­
ны в поддоны размером 1200x1000x500 
(длина X ширина х высота). Масса под­
дона с грузом до 250 кг.

Система предусматривает обслуж и­
вание стеллажей краном-штабелером с 
передвижением его вдоль помещения по 
крановым путям, уложенным на метал­
локонструкции стеллажей.

На рисунке 1 представлено общее устрой­
ство системы хранения грузов.

Стеллажи для хранения грузов распо­
лагаются вдоль стен помещения с двух  
сторон. Между стеллажами предусмотрен 
проход, обеспечивающий безопасное вы­
полнение операций краном-штабелером 
по транспортировке и укладке грузов в 
ячейки стеллажей.

Размеры ячеек предусматривают раз­
мещение поддонов с грузом, а также воз­
можность установки крана-штабелера в 
соответствии с требованиями Федераль­
ных норм и правил «Правила безопасно­
сти опасных производственных объек­
тов, на которых используются подъем­
ные сооружения».

Система в целом представляет собой 
конструкцию, состоящую из стационар­
ного сборно-разборного стеллажа, вьшу- 
скаемого отечественным производителем 
(позиция 1), опорных конструкций (по­
зиция 2), предназначенных для установ­
ки крановых путей (позиция 3) и крана-

штабелера (позиция 4), а также крепления 
элементов сборно-разборного стеллажа 
(позиция 1). Питание к крану поступает  
через шинопровод (позиция 5).

Стационарный сборно-разборный стел­
лаж состоит из комплекта вертикальных 
стоек (позиция 1.1), опирающихся на пол, 
соединенных между собой направляющи­
ми (ложементами) (позиция 1.2) и связя­
ми (позиция 1.4) и образует систему яче­
ек, в которые устанавливаются поддоны  
с грузом (позиция 1.3).

Ложементы (позиция 1.2) служат опо­
рой и направляющими при установке 
поддонов с грузом.

Все соединения выполнены разбор­
ными.

Ложементы  стеллаж а (позиция 1.2) 
крепятся также к опорным конструкци­
ям (позиция 2).

Опорные конструкции (позиция 2) слу­
жат для придания большей устойчивости 
всей конструкции стеллажей, установки 
на них крановых путей (позиция 3), крана- 
штабелера (позиция 4) и крепления ложе­
ментов (позиция 1.2). Опорные конструк­
ции изготавливаются индивидуально, 
применительно к выбранной конструк­
ции стационарного сборно-разборного 
стеллажа, размеров помещения и грузо­
подъемности крана-штабелера.

Опорные конструкции стеллажей со­
стоят из регулируемьк по высоте стоек 
с консолями (позиция 2.1), которые уста­
навливаются около стен помещения и 
крепятся к полу и потолку анкерными 
болтами; нерегулируемых стоек (пози­
ция 2.2), на которые опираются консоли

регулируемых стоек. Нерегулируемые 
стойки опираются на пол и крепятся к 
нему анкерными болтами.

Регулируемые стойки (позиция 2.1) со­
стоят из 2 частей, соединенньк регулиро­
вочным винтом (позиция 2.4). Регулиро­
вочный винт имеет левзчо и прав5чо резь­
бу, что дает возможность регулировать 
высоту стоек и компенсировать неров­
ности и разновысотность поверхностей 
пола и потолка при монтаже конструк­
ций и создания необходимого расчетно­
го распора в стойке.

Все стойки выполнены из стальной  
квадратной трубы 100 х 100 х 4.

Для создания жесткости опорных кон­
струкций и увеличения горизонтальной 
жесткости подкрановых балок от воздей­
ствия инерционных нагрузок при пере­
движении крана и грузовой тележки с 
грузом подкрановые балки укреплены  
связями (позиция 2.3), установленными 
меж ду стойками (позиция 2.1) и подкра­
новыми балками (позиция 3.1).

Крановый путь (позиция 3) улож ен  
на консоли регулируемых стоек (пози­
ция 2.1).

Крановый путь состоит из подкрано­
вых балок (позиция 3.1), которые опи­
раются на консоли регулируемых сто­
ек и соединены с ними болтами, рель­
сов (квадрат 50x50, позиция 3.2), прива­
ренных к подкрановым балкам, и тупи­
ковых упоров (позиция 3.3), предотвра­
щающих наезд крана на строительные 
конструкции здания.

Опорные конструкции и подкрановые 
балки собраны на болтовых соединени­
ях для удобства сборки и регулирования 
положения узлов при монтаже.

Для транспортировки, выемки и уста­
новки грузов в ячейки стеллажа исполь­
зуется опорный кран-штабелер мосто­
вого типа с поворотной колонной грузо­
подъемностью 250 кг (позиция 4) произ­
водства Красногвардейского завода ПТО. 
Кран передвигается по крановому пути 
вдоль помещения и обслуживает стелла­
жи по обе стороны помещения.

Кран-ш табелер им еет две скорости  
передвижения; рабочую и посадочную, 
равные 0,6 и 0,25 м /сек  соответственно.
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Рис. 1. Система хранения грузов: 1 -  набивной стеллаж; 1.1 -  стойка; 1.2 -  направляющая (ложемент); 1.3 -  поддон; 1.4 -  связь;
2 -  опорная конструкция; 2.1 -  стойка с консолью; 2.2 -  стойка; 2.3 -  горизонтальные связи; 2.4 -  винт регулировочный; 3 -  крановый путь'
3.1 -  подкрановая балка; 3.2 -  направляющая (квадрат 50x50); 3.3 -  упор тупиковый; 4 -  кран-штабелер г/п 250 кг; 5 -  шинопровод;
5.1 -  кронштейн шинопровода; 5.2 -  балка крепления кронштейна шинопровода

Оператор управляет краном с подвес­
ного пульта.

Питание к крану подается через закры­
тый шинопровод (позиция 5), который с 
помощью захватов и кронштейнов (пози­
ция 5.1) крепится к балке (позиция 5.2), 
протянутой вдоль крановых путей, ко­
торая, в свою очередь, крепится к опор­
ным стойкам (позиция 2.1).

Применение опорных стоек, как эле­
ментов стеллажа, позволило максималь­
но использовать рабочее пространство по­
мещения при размещении стеллажей и 
крана-штабелера, не передавать нагруз­
ки от крана-штабелера на стеллаж (по­
зиция 1), что дало возможность приме­
нить более легкую конструкцию сборно­
разборного стеллажа.

Техническая документация системы  
хранения, изготовление элементов опор­
ных конструкций и монтаж оборудова­
ния выполнены ООО «УРПА «Подъем- 
транстехника».
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